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เนื่องจากการประยุกตrใชoงานกันอยnางมากมายสําหรับการหาตําแหนnงและการติดตามเปjาหมาย
ในระบบการส่ือสารไรoสาย อัลกอริทึมในการหาตําแหนnงของเปjาหมายดoวยระบบคล่ืนวิทยุจึงไดoรับการ
คoนควoาวิจัยอยnางกวoางขวาง โดยความถูกตoองในการประมาณหาตําแหนnงและความนnาเชื่อถือของระบบ
การหาตําแหนnงถือเป}นป{จจัยหลักๆท่ีตoองการ อยnางไรก็ตามระบบท่ีใชoการลงทุนต่ําและสามารถถูก
นํามาใชoงานไดoงnาย ถือเป}นท่ีตoองการมากกวnาระบบอื่นๆ เพื่อท่ีจะรับมือกับความตoองการเหลnานี้ เทคนิค
การหาตําแหนnงเป}นจํานวนมากซึ่งใชoเทคโนโลยีท่ีทันสมัยไดoถูกนําเสนอขึ้น  

โครงขnายเซนเซอรrแบบไรoสายเป}นโครงขnายท่ีประกอบดoวยโนดท่ีมีขนาดเล็ก เป}นอิสระ มีทุกส่ิงท่ี
จําเป}นโดยไมnตoองพึ่งพาอุปกรณrอื่น ท้ังยังสามารถชารrตแบตเตอร่ีไดoดoวยตัวเอง การหาตําแหนnงใน
โครงขnายเซนเซอรrแบบไรoสาย มักนิยมใชoตัวบnงชี้ความเขoมของระดับสัญญาณท่ีรับไดo (Received Signal 

Strength Indicator: RSSI) ZigBee เป}นโมดูลหนึ่งของโครงขnายเซนเซอรrไรoสายซึ่งอยูnในมาตรฐานของ 
IEEE 802.15.4 และมี RSSI เพื่อใชoในการคํานวณหาตําแหนnงของเปjาหมายไดo นอกจากนี้ ZigBee ยังมี
ขoอดีมากมาย เชnนราคาถูก อัตราการถnายโอนขoอมูลต่ํา คลอบคลุมพื้นท่ีไดoในขอบเขตท่ีกวoาง ดังนั้น
งานวิจัยนี้ไดoทําการศึกษาและพัฒนาการหาตําแหนnงของเปjาหมายในโครงขnายเซนเซอรrไรoสายบนพื้นฐาน
เทคโนโลยี ZigBee โดยพิจารณาสภาวะแวดลoอมภายในอาคารเพื่อความงnายในการทดลอง แมoวnาเทคนิค
การหาตําแหนnงจะมีหลากหลายเทคนิค ในงานวิจัยนี้ไดoเนoนเฉพาะเทคนิคฟdงเกอรrปรินทr เนื่องจาก
สามารถจัดการกับผลกระทบจากคล่ืนหลายวิถีไดo ซึ่งทําใหoสามารถหาตําแหนnงไดoถูกตoองมากกวnาเทคนิค
อื่นๆ อยnางไรก็ตามเทคนิคนี้จะใชoเวลาในการคํานวณมากกวnาและมีความซับซoอนมากกวnา ดังนั้นงานวิจัย
นี้ จึงไดoนําเสนอแนวทางในการแกoป{ญหานี้โดยยการใชoเทคนิคการจัดกลุnมของขoอมูล เทคนิคการจัดกลุnม
ขoอมูลท่ีไดoรับความนิยมเทคนิคหนึ่งคือ Fuzzy C-Means หรือเรียกยnอๆ วnา FCM ในงานวิจัยนี้ จึงไดoนํา
เทคนิค FCM มาใชo ซึ่งมีผลใหoเวลาท่ีใชoในการคํานวณเร็วขึ้น 

ความถูกตoองในการหาตําแหนnง จะแสดงในเทอมของคnาความผิดพลาดในการประมาณหา
ตําแหนnงของเปjาหมาย จากผลการทดลองในสภาวะแวดลoอมภายในอาคาร พบวnาเทคนิค FCM สามารถ
จัดกลุnมโดยมีโนดเปjาหมายอยูnในกลุnมท่ีเหมาะสมไดoสําเร็จ จึงสรุปไดoวnาเทคนิค FCM สามารถนํามาใชoเพื่อ
สนับสนุนระบบการหาตําแหนnงภายในอาคารดoวยวิธีฟdงเกอรrปรินทr สําหรับขoอเสนอแนะสําหรับงานวิจัยใน
อนาคต สามารถทําการตรวจสอบถึงผลกระทบของแบตเตอร่ีสําหรับโนดเซนเซอรrไรoสาย รวมถึงการ
พัฒนาคุณภาพของฐานขoอมูลฟdงเกอรrปรินทrใหoดียิ่งขึ้น 

 
Keywords : การหาตําแหนnง ฟdงเกอรrปรินทr โครงขnายเซนเซอรrไรoสาย fuzzy C-means 
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